
プロジェクト名 : GradationBL
プログラム名 : Main

00001 ★彡┓ Gradation Blink Test Routine
┗━┛─────────────────────────

00002
Initial

CALL

#0

00003 ■ Peripheral

00004  □ Signal Tower

00005  ・Green

00006   .Bright-dark blink

00007 MR100をT にすると,＠DM13で設定されている明るさ(初期値設定にて -400を代入)と
最高照度(+499)を繰り返します.

00008
MR100

/MODE.
Gradation

CR2006

1sｸﾛｯｸﾊﾟﾙｽ

MOV

@DM13

VALUE.
Dark

@DM12

DUTY.
Gradate.G

00009
CR2006

1sｸﾛｯｸﾊﾟﾙｽ

DW.S

+499

@DM12
DUTY.
Gradate.G

00010   .Gradation

00011
MR100

/MODE.
Gradation

DW

#0

Z10
RES

@MR108

DEC.
Number

00012
@T16

CLOCK.
Gradate.Green

T
H
@16
#1

CLOCK.
Gradate.Green

@T16

CLOCK.
Gradate.Green

@MR108

DEC.
Number

INC

Z10
<=

@DM11

Z10
RESO.
Gradate.G-

SET

@MR108

DEC.
Number

Temp_b

Temp

00013
@MR108

DEC.
Number

Temp_b

Temp

DEC

Z10
>=.S

+0

Z10
RES

@MR108

DEC.
Number

00014

MOV.S

DM7300:Z10

DATA.
Gradate

@DM12

DUTY.
Gradate.G

00015
MR101

常時点灯

PLSOUT 2
@DM8

@DM12
FREQ.
PL_G

00016
MR101

常時点灯

R502

PL.
Green

00017  ・Red

00018   .Gradation

00019
CR2002

常時ON

@T17

CLOCK.
Gradate.Red

T
H
@17
#3

CLOCK.
Gradate.Red

@T17

CLOCK.
Gradate.Red

DEC

Z9
>.S

+0

Z9
RES

@MR101

/SW.
Initial

00020
@MR101

/SW.
Initial

MOV

@DM19

RESO.
Gradate.R-

Z9

00021
@MR101

/SW.
Initial

MR101

常時点灯

PLSOUT 0
@DM16

DM7300:Z9
FREQ.
PL_R

00022 ●ﾘｱﾙﾀｲﾑﾁｬｰﾄﾓﾆﾀをする時は,ﾘﾏｰｸ(ｺﾒﾝﾄｱｳｲﾄ)している以下のCodeを使って
Z9 と ＠DM20 をﾓﾆﾀしてください.
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00023
CR2002

常時ON

@T17

CLOCK.
Gradate.Red

T
H
@17
#3

CLOCK.
Gradate.Red

@T17

CLOCK.
Gradate.Red

MOV.S

DM7300:Z9

DATA.
Gradate

@DM20

DUTY.
Gradate.R

00024 DEC

Z9
>.S

+0

Z9
RES

@MR101

/SW.
Initial

00025
@MR101

/SW.
Initial

MOV

@DM19

RESO.
Gradate.R-

Z9

00026

MOV.S

DM7300:Z9

DATA.
Gradate

@DM20

DUTY.
Gradate.R

00027
@MR101

/SW.
Initial

MR101

常時点灯

PLSOUT 0
@DM16

@DM20
FREQ.
PL_R

00028
MR101

常時点灯

R500

PL.
Red

00029

END

00030 ☆━━━……‥‥・・・ Sub Routine

00031 01 << Gradation Blink Calculation

00032

SBN

#1

00033
CR2002

常時ON

LDA

DM2784

FRQ.
PL_G

EXT STA.D

@DM8

FREQ.
PL_G

LDA

DM2786

FRQ.
PL_R

EXT STA.D

@DM16

FREQ.
PL_R

#0

00034
#0

LDA

#50
STA

@DM10

LOOP.
Gradate.G

SUB

#1
STA

@DM11

RESO.
Gradate.G-

STA

@DM19

RESO.
Gradate.R-

FLOAT STA.F

@DM4

MEMO.
Temp

00035
CR2002

常時ON

DW.L

+0

Z10

00036

FOR

@DM10

LOOP.
Gradate.G

00037   .cosine Wave

00038

・ﾃﾞｰﾀは半波長分でよいので θ=0→π の範囲を取得します.(+499から始まり)
(-499から始める場合は,θ=π→2π 範囲を取得します.その場合は (Z10+@DM4)*Pi をθの範囲にします.)
・cos 命令で扱う角度は「弧度法」なので,0～49 を 0～π に変換します.
・ﾃﾞｰﾀ数は50,DM7300～DM7349 に代入します.
・PLSOUT 命令の設定範囲は(-499～+499)なので,
cosθ=(1～-1)に499をかけて +499～-499 に変換します.

00039
CR2002

常時ON

LDA

Z10
FLOAT MUL.F

Pi
DIV.F

@DM4

MEMO.
Temp

COS MUL.F

+499
INTG.S STA.S

DM7300:Z10

DATA.
Gradate

INC

Z10

00040   .triangle Wave

00041
・ﾃﾞｰﾀは半波長分でよいので θ=0→π を取得します.
・ﾃﾞｰﾀ数は50,DM7300～DM7349 に代入します.
・PLSOUT 命令の設定範囲は(-499～+499)なので,
y = -( 998/49 )x + 499 を計算して +499～-499 に変換します.

00042
CR2002

常時ON

LDA.S

Z10
MUL.S

-998
DIV.S

@DM11

RESO.
Gradate.G-

EXT.S ADD.L

+499
STA.S

DM7300:Z10

DATA.
Gradate

INC

Z10

00043

NEXT

00044

RET
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00045 00 << Initial

00046

SBN

#0

00047 指定周波数を10kHzにします.

00048
CR2002

常時ON

LDA

#10000
STA

DM2784

FRQ.
PL_G

STA

DM2786

FRQ.
PL_R

LDA.S

-400
STA.S

@DM13

VALUE.
Dark

00049
CR2002

常時ON

CALL

#1 Initial

00050

RET

00051

ENDH

00052 LDA

@DM31

00053 LDA

@MR300
LDA

@T23

00054

00055
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