
プロジェクト名 : R-Enc_R-Cnt_Nano
プログラム名 : Main

00001
★彡┓ Main Routine
┗━┛─────────────────────────

00002

Initial
CALL

#0

00003

CR2002

常時ON

LDA

DM11

Value.
Reset

CMP

@DM16 CR2010

演算結果がｾ
ﾞﾛ

STA

@DM16
CALL

#1

00004

LR100

RealEnc

HSP

R000

Real.
Phase-A

00005

HSP

R001

Real.
Phase-B

00006

LR100

RealEnc

@MR100

condition.
STPcommand

00007

STP

@MR100

condition.
STPcommand

00008 ■ Clock Generator

00009
 - 自動クロック発生モードでのクロック周期は
   @DM0でミリ秒刻みで指定します。

00010

MR200

MODE.
手動

T0

▲CLK

T
S
0

@DM0

▲CLK

T0

▲CLK

CALL

#2

00011

MR200

MODE.
手動

MR201

TRIGGER.
手動

RES

MR201

TRIGGER.
手動

CALL

#2

00012 ■ Pseudo interrupt

00013

 - A相/B相 とも立上りと立下りの両方で、ｻﾌﾞﾙｰﾁﾝへJampします。
実機では割込み要因を、立上りと立下りの両方に設定し、
割込みﾙｰﾁﾝからｻﾌﾞﾙｰﾁﾝを呼び出しています。

   A相はR000/B相はR001で割り込みます。
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00014

MR1000

Phase-A

@MR000

MEMO.
different.
Phase-A

CALL

#10

00015

MR1000

Phase-A

@MR000

MEMO.
different.
Phase-A

00016

MR1000

Phase-A

@MR000

MEMO.
different.
Phase-A

00017

MR1100

Phase-B

@MR001

MEMO.
different.
Phase-B

CALL

#11

00018

MR1100

Phase-B

@MR001

MEMO.
different.
Phase-B

00019

MR1100

Phase-B

@MR001

MEMO.
different.
Phase-B

00020 ■ Switch Controller

00021
 - 正方向/負方向 は同時にONできません。

逓倍モードは必ずどれか１つしか選択できません。

00022

CR2002

常時ON

LDA

@DM2

MEMO.
different.
CW/CCW

COM ANDA

MR000

正方向

CR2010

演算結果がｾ
ﾞﾛ

STA

MR000

正方向

00023
LDA

MR000

正方向

STA

@DM2

MEMO.
different.
CW/CCW

00024

STE

00025
 - Bitの立ち上がり微分を検知して、元のwordに代入することでSWの排他制御を実現しています。

逓倍SWはすべてがOFFにならない様に、全BitsがOFFの時は、1Scan前の@DM4の値をMR100に代入します。
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00026

CR2002

常時ON

LDA

@DM4

MEMO.
different.
CntMODE

COM ANDA

MR100

1逓倍

CR2010

演算結果がｾ
ﾞﾛ

STA

MR100

1逓倍

00027
LDA

MR100

1逓倍

CR2010

演算結果がｾ
ﾞﾛ

LDA

@DM4

MEMO.
different.
CntMODE

STA

MR100

1逓倍

00028
LDA

MR100

1逓倍

STA

@DM4

MEMO.
different.
CntMODE

00029

END

00030

       ∧ ∧
 ♪～（^～^ ）ニャ
┏━━○━○━━━┓
┃Interrupt Area  ┃
┗━━━━━━━━┛

00031 R000(↑↓) << Phase-A

00032

INT

R000

Real.
Phase-A

00033

R000

Real.
Phase-A

MR1000

Phase-A

00034

CR2002

常時ON

CALL

#10

00035

RETI

00036 R001(↑↓) << Phase-B

00037

INT

R001

Real.
Phase-B

00038

R001

Real.
Phase-B

MR1100

Phase-B
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00039

CR2002

常時ON

CALL

#11

00040

RETI

00041

00042 ☆━━━……‥‥・・・ Sub Routine

00043 12 << Ring Counter

00044

SBN

#12

00045

CR2002

常時ON

ADD.S

DM0

COUNTER.
Interrupt

ADD.S

DM10

WIDTH.
Count

EXT.S DIV.S

DM10

WIDTH.
Count

LDA.S

TM1

★あまり

ADD.S

DM11

Value.
Reset

STA.S

DM0

COUNTER.
Interrupt

00046

RET

00047 11 << Phase-B

00048

SBN

#11

00049  - B相は 4逓倍モード時のみ使用します。

00050

STP

MR102

4逓倍

00051

MR1000

Phase-A

MR1100

Phase-B

LDA.S

@DM10

Step+

00052

MR1100

Phase-B

LDA.S

@DM11

Step-
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00053

MR1000

Phase-A

MR1100

Phase-B

LDA.S

@DM10

Step+

00054

MR1100

Phase-B

LDA.S

@DM11

Step-

00055

CR2002

常時ON

CALL

#12

00056

STE

00057

RET

00058

00059 10 << Phase-A

00060

SBN

#10

00061

CR2002

常時ON

LDA.S

@DM12

void

00062  - B相がFの時は 全モードで実行

00063

MR1100

Phase-B

MR1000

Phase-A

LDA.S

@DM10

Step+

00064

MR1000

Phase-A

LDA.S

@DM11

Step-

00065  - B相がTの時は 1逓倍時は実行しない

00066

MR100

1逓倍

MR1100

Phase-B

MR1000

Phase-A

LDA.S

@DM10

Step+

00067

MR1000

Phase-A

LDA.S

@DM11

Step-
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00068

CR2002

常時ON

CALL

#12

00069

RET

00070

00071 02 << Pseudo rotary encoder

00072  - 疑似的にﾛｰﾀﾘｴﾝｺｰﾀﾞのAとBの位相が π/2 ずれた信号を発生します。

00073

SBN

#2

00074

MR000

正方向

LDA

MR1000

Phase-A

RRNCA

#1
STA

MR1000

Phase-A

LDA

MR1100

Phase-B

RRNCA

#1
STA

MR1100

Phase-B

00075

MR001

負方向

LDA

MR1000

Phase-A

RLNCA

#1
STA

MR1000

Phase-A

LDA

MR1100

Phase-B

RLNCA

#1
STA

MR1100

Phase-B

00076

RET

00077

00078 01 << Reload

00079
 - ﾘﾝｸﾞｶｳﾝﾀの加減算値を算出。
   (加減算値を1/-1にしているが、個々に任意の値を設定可能)

ﾘﾝｸﾞｶｳﾝﾀを初期化。

00080

SBN

#1

00081

CR2002

常時ON

LDA.S

+1
SUB.S

DM11

Value.
Reset

STA.S

@DM10

Step+

LDA.S

-1
SUB.S

DM11

Value.
Reset

STA.S

@DM11

Step-

00082
LDA.S

+0
SUB.S

DM11

Value.
Reset

STA.S

@DM12

void

LDA.S

DM11

Value.
Reset

STA.S

DM0

COUNTER.
Interrupt

00083

RET

00084
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00085 00 << Initial

00086

SBN

#0

00087
 - ｶｳﾝﾄ幅を15、ﾘｾｯﾄ値を4に設定。
   4～18がｶｳﾝﾀがとりうる値です。

00088

CR2002

常時ON

DW.S

+15

DM10
WIDTH.
Count

DW.S

+4

DM11
Value.
Reset

00089
 - [MR1000]と[MR1100]にπ/2周期ずれた、疑似的なﾛｰﾀﾘｴﾝｺｰﾀﾞの波形をｾｯﾄ。

ﾛｰﾀﾘｴﾝｺｰﾀﾞの信号周期を[@DM0]で500msに設定。
ｶｳﾝﾄﾓｰﾄﾞを4逓倍に設定。

00090

CR2002

常時ON

DW

$6666

MR1000
Phase-A

DW

$CCCC

MR1100
Phase-B

DW

#500

@DM0
PERIOD.
Clock

MR102

4逓倍

DI

00091
 - 実際のﾛｰﾀﾘｴﾝｺｰﾀﾞの信号状態を代入。

割り込み極性を立ち上がり/立下り 両微分に設定。

00092

LR100

RealEnc

R000

Real.
Phase-A

MR1000

Phase-A

00093

R001

Real.
Phase-B

MR1100

Phase-B

00094
SET

CR2600

INT R00000
割込み極性

SET

CR2601

INT R00000
割込み極性

SET

CR2602

INT R00001
割込み極性

SET

CR2603

INT R00001
割込み極性

EI

00095

CR2002

常時ON

CALL

#1 Initial

00096

RET

00097

ENDH

00098

00099 ■ このｻﾝﾌﾟﾙで使うｽｲｯﾁ

00100  ・仮想ﾛｰﾀﾘｴﾝｺｰﾀﾞの回転方向
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00101

MR000

正方向

MR001

負方向

00102  ・ｶｳﾝﾄﾓｰﾄﾞ

00103

MR100

1逓倍

MR101

2逓倍

MR102

4逓倍

00104  ・Clock 時間と ｶｳﾝﾀ値

00105
LDA

@DM0

PERIOD.
Clock

LDA.S

DM0

COUNTER.
Interrupt

00106  ・手動tﾘｶﾞ

00107

MR200

MODE.
手動

MR201

TRIGGER.
手動

00108  ・実際にﾛｰﾀﾘｴﾝｺｰﾀﾞを接続して動作させるﾓｰﾄﾞｽｲｯﾁ

00109

LR100

RealEnc

00110 ■ ﾛｰｶﾙ変数を宣言

00111
LDA

@DM31

00112

00113
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