
プロジェクト名 : M-Seq

プログラム名 : Normal

00001

★彡┓ べた～っと記述した例

┗━┛─────────────────────────

00002

Initial

CALL

#0

00003

00004

STG

@R000

■Top

MR100

Sw.

RUN

JMP

@R002

MOTOR.

A

00005

- モータ起動途中で手動に切替えた時、手動有効/無効を [MR101] で設定します。

- 手動途中切替 非許可の場合、[@MR100] モータ起動でゲートを閉じます。

- モータ起動の立上りでタイマの設定値[@DM0]をタイマ[@T0]に代入します。

00006

CR2002

常時ON

T

S

@0

#0

Timer.

STOP

00007

STG

@R002

MOTOR.

A

@MR000

Switch.

Manual_A

@MR100

ON.

Motor_A

LDA

@DM0

Time.

A

STA

@T0

Timer.

STOP

RES

@T0

Timer.

STOP

00008

@MR100

ON.

Motor_A

MR101

Flag.

途中許可

@MR100

ON.

Motor_A

@T0

Timer.

STOP

JMP

@R004

MOTOR.

B

00009

@MR100

ON.

Motor_A

@MR000

Switch.

Manual_A

JMP

@R004

MOTOR.

B

00010

MR101

Flag.

途中許可

00011

- 同じデバイスは桁を揃えると見易くなります。

- このサンプルでは、「モータ起動」「手動SW」「タイマ」「途中手動許可」の桁を揃えています。
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プロジェクト名 : M-Seq

プログラム名 : Normal

00012

STG

@R004

MOTOR.

B

@MR001

Switch.

Manual_B

@MR101

ON.

Motor_B

LDA

@DM1

Time.

B

STA

@T0

Timer.

STOP

RES

@T0

Timer.

STOP

00013

@MR101

ON.

Motor_B

MR101

Flag.

途中許可

@MR101

ON.

Motor_B

@T0

Timer.

STOP

JMP

@R006

MOTOR.

C

00014

@MR101

ON.

Motor_B

@MR001

Switch.

Manual_B

JMP

@R006

MOTOR.

C

00015

MR101

Flag.

途中許可

00016

STG

@R006

MOTOR.

C

@MR002

Switch.

Manual_C

@MR102

ON.

Motor_C

LDA

@DM2

Time.

C

STA

@T0

Timer.

STOP

RES

@T0

Timer.

STOP

00017

@MR102

ON.

Motor_C

MR101

Flag.

途中許可

@MR102

ON.

Motor_C

@T0

Timer.

STOP

JMP

@R008

MOTOR.

D

00018

@MR102

ON.

Motor_C

@MR002

Switch.

Manual_C

JMP

@R008

MOTOR.

D

00019

MR101

Flag.

途中許可
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プロジェクト名 : M-Seq

プログラム名 : Normal

00020

STG

@R008

MOTOR.

D

@MR003

Switch.

Manual_D

@MR103

ON.

Motor_D

LDA

@DM3

Time.

D

STA

@T0

Timer.

STOP

RES

@T0

Timer.

STOP

00021

@MR103

ON.

Motor_D

MR101

Flag.

途中許可

@MR103

ON.

Motor_D

@T0

Timer.

STOP

JMP

@R010

MOTOR.

E

00022

@MR103

ON.

Motor_D

@MR003

Switch.

Manual_D

JMP

@R010

MOTOR.

E

00023

MR101

Flag.

途中許可

00024

STG

@R010

MOTOR.

E

@MR004

Switch.

Manual_E

@MR104

ON.

Motor_E

LDA

@DM4

Time.

E

STA

@T0

Timer.

STOP

RES

@T0

Timer.

STOP

00025

@MR104

ON.

Motor_E

MR101

Flag.

途中許可

@MR104

ON.

Motor_E

@T0

Timer.

STOP

JMP

@R012

MOTOR.

F

00026

@MR104

ON.

Motor_E

@MR004

Switch.

Manual_E

JMP

@R012

MOTOR.

F

00027

MR101

Flag.

途中許可
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プロジェクト名 : M-Seq

プログラム名 : Normal

00028

STG

@R012

MOTOR.

F

@MR005

Switch.

Manual_F

@MR105

ON.

Motor_F

LDA

@DM5

Time.

F

STA

@T0

Timer.

STOP

RES

@T0

Timer.

STOP

00029

@MR105

ON.

Motor_F

MR101

Flag.

途中許可

@MR105

ON.

Motor_F

@T0

Timer.

STOP

JMP

@R000

■Top

00030

@MR105

ON.

Motor_F

@MR005

Switch.

Manual_F

JMP

@R000

■Top

00031

MR101

Flag.

途中許可

00032

END

00033

 ∧ ∧

（^～^ ）♪

 ┏━━○━○━━━┓

 ┃Subroutine Area ┃

 ┗━━━━━━━━┛

00034 00 << Initial

00035

SBN

#0

00036   .STG Flag をセット

00037

CR2002

常時ON

@R000

■Top

00038   .初期化完了 Flag をセット

00039

CR2002

常時ON

Initial

00040

RET

00041

ENDH
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プロジェクト名 : M-Seq
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00042

■ 下に記述したデバイスでモニタできます。

- タイマ値を変更する場合、[@DM0]～[@DM5]を選択し、右クリック＞登録モニタウィンドウ(R) で行います。

- ビットデバイスのON-OFFは、目的のデバイスをダブルクリック。または、登録モニタウィンドウで、

スペースキーやダブルクリックで切替ります。

00043

@MR000

Switch.

Manual_A

@MR001

Switch.

Manual_B

@MR002

Switch.

Manual_C

@MR003

Switch.

Manual_D

@MR004

Switch.

Manual_E

@MR005

Switch.

Manual_F

MR100

Sw.

RUN

MR101

Flag.

途中許可

00044

@MR100

ON.

Motor_A

@MR101

ON.

Motor_B

@MR102

ON.

Motor_C

@MR103

ON.

Motor_D

@MR104

ON.

Motor_E

@MR105

ON.

Motor_F

00045

LDA

@DM0

Time.

A

LDA

@DM1

Time.

B

LDA

@DM2

Time.

C

LDA

@DM3

Time.

D

LDA

@DM4

Time.

E

LDA

@DM5

Time.

F

LDA

@T0

Timer.

STOP

00046
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プロジェクト名 : M-Seq

プログラム名 : Index

00001

★彡┓ インデックスレジスタで記述した例

┗━┛─────────────────────────

00002

Initial

CALL

#0

00003

00004

- インデックスレジスタを使って記述しました。

- べた～っと書くよりシンプルでモータの数が増えても減っても[QTTY]を書き換えるだけで、即対応できます。

- モータ運用の仕様が変更になっても、モータ１個分だけのコード変更で対応できます。

00005

STG

@R000

■Top

MR100

Sw.

RUN

DW.L

+0

Z1

JMP

@R002

branch

00006

STG

@R002

branch

LDA

Z1

CMP

@DM16

QTTY.

Motor

CR2009

演算結果が

負

JMP

@R000

■Top

00007

CR2009

演算結果が

負

JMP

@R004

Active.

Motor

00008

- モータ起動途中で手動に切替えた時、手動有効/無効を [MR101] で設定します。

- 手動途中切替 非許可の場合、[@MR100] モータ起動でゲートを閉じます。

- モータ起動の立上りでタイマの設定値[@DM0]をタイマ[@T0]に代入します。

00009

CR2002

常時ON

T

S

@0

#0

Timer.

STOP

00010

- 同じデバイスは桁を揃えると見易くなります。

- このサンプルでは、「モータ起動」「手動SW」「タイマ」「途中手動許可」の桁を揃えています。
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プロジェクト名 : M-Seq

プログラム名 : Index

00011

STG

@R004

Active.

Motor

@MR000:Z1

Switch.

Manual_A

@MR100:Z1

ON.

Motor_A

LDA

@DM0:Z1

Time.

A

STA

@T0

Timer.

STOP

RES

@T0

Timer.

STOP

00012

@MR100:Z1

ON.

Motor_A

MR101

Flag.

途中許可

@MR100:Z1

ON.

Motor_A

@T0

Timer.

STOP

JMP

@R006

INC.

Index

00013

@MR100:Z1

ON.

Motor_A

@MR000:Z1

Switch.

Manual_A

JMP

@R006

INC.

Index

00014

MR101

Flag.

途中許可

00015

STG

@R006

INC.

Index

@MR100:Z1

ON.

Motor_A

INC.L

Z1

JMP

@R002

branch

00016

END

00017

 ∧ ∧

（^～^ ）♪

 ┏━━○━○━━━┓

 ┃Subroutine Area ┃

 ┗━━━━━━━━┛

00018 00 << Initial

00019

SBN

#0

00020

  .モータ数をセット

  - [QTTY] にモータ数を書込みます。(1～8)

00021

CR2002

常時ON

LDA

@DM16

QTTY.

Motor

CR2010

演算結果が

ｾﾞﾛ

LDA

#8

STA

@DM16

QTTY.

Motor

00022

EXT DIV

#9

LDA

TM1 CR2010

演算結果が

ｾﾞﾛ

ADD

#1

00023

STA

@DM16

QTTY.

Motor
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プロジェクト名 : M-Seq

プログラム名 : Index

00024   .STG Flag をセット

00025

CR2002

常時ON

@R000

■Top

00026   .ローカル変数を宣言

00027

CR2002

常時ON

LDA

@MR100

ON.

Motor_A

LDA

@DM7

Time.

H

00028   .初期化完了 Flag をセット

00029

CR2002

常時ON

Initial

00030

RET

00031

ENDH

00032

■ 下に記述したデバイスでモニタできます。

- タイマ値を変更する場合、[@DM0]～[@DM7]を選択し、右クリック＞登録モニタウィンドウ(R) で行います。

- ビットデバイスのON-OFFは、目的のデバイスをダブルクリック。または、登録モニタウィンドウで、

スペースキーやダブルクリックで切替ります。

00033

@MR000

Switch.

Manual_A

@MR001

Switch.

Manual_B

@MR002

Switch.

Manual_C

@MR003

Switch.

Manual_D

@MR004

Switch.

Manual_E

@MR005

Switch.

Manual_F

@MR006

Switch.

Manual_G

@MR007

Switch.

Manual_H

MR100

Sw.

RUN

MR101

Flag.

途中許可

00034

@MR100

ON.

Motor_A

@MR101

ON.

Motor_B

@MR102

ON.

Motor_C

@MR103

ON.

Motor_D

@MR104

ON.

Motor_E

@MR105

ON.

Motor_F

@MR106

ON.

Motor_G

@MR107

ON.

Motor_H

LDA

@DM16

QTTY.

Motor

00035

LDA

@DM0

Time.

A

LDA

@DM1

Time.

B

LDA

@DM2

Time.

C

LDA

@DM3

Time.

D

LDA

@DM4

Time.

E

LDA

@DM5

Time.

F

LDA

@DM6

Time.

G

LDA

@DM7

Time.

H

LDA

@T0

Timer.

STOP

00036
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